Roborock Robot Vacuum Cleaner

S5 Max Kullanim Kilavuzu

Bu Urdnd kullanmadan énce bu kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyun ve ileride
basvurmak Uzere uygun sekilde saklayin.
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Guvenlik Bilgisi

Kisitlamalar

* Bu Urun yalnizca ev zeminlerinin temizligi icin gecerlidir.

« Urtin korkuluklarla donatiimamis ortamlarda (6rn. Dubleks zemin, balkon,
mobilya Ustu) kullanmayin.

- UrtinG, sicakhgin 40 ° C'nin Gzerinde veya 0° C'nin altinda oldugu ya da yerde
sivi veya balgik bulunan ortamlarda kullanmayin.

+ Robotun calismasi sirasinda struklenmelerini dnlemek icin kullanmadan énce
evdeki tum kablolari kaldirin.

* Robot engellenebileceginden veya yavasca engellere carpabileceginden ve
makineye zarar verebileceginden, yerdeki tum kirilgan nesneleri ve kuctk esyalari
(6rnegin vazo, plastik torba) kaldirin.

+ Fiziksel, zihinsel veya algisal bozukluklari olan (cocuklar dahil) kisilerin bu
Urdnud kullanmasina veya calistirmasina asla izin vermeyin.

+ Cocuklarin robotla oynamasina asla izin vermeyin; robot calisirken cocuklari
ve evcil hayvanlari ondan uzak tutun.

+ Ister sabit ister calisir durumda olsun robotun tzerine nesneler, cocuklar
veya evcil hayvanlar koymayin.



* Bu Urun yalnizca ev zeminlerinin temizligi icin gecerlidir.
» UrlinG tOylU halilarr temizlemek icin kullanmayin.

* Lazer radar koruyucu kapag, cihazi hareket ettirmek icin tutacak olarak
kullanmayin.

* Robotu ve sarj istasyonunu kapali veya bosta durumda temizleyin veya
bakimini yapin. kullanmayin.

- UrlinUin icine asla sivi serpmeyin. (yeniden takmadan 6nce ¢op kovasi silerek
kurutulmalidir)

* Lazer radarina zarar verebileceginden robotu bas asagi yerlestirmeyin.
« Urtintin tamirini sadece yetkili kisiler yapmalidir.

» Urtin kullanim kilavuzuna goére kullanin. Uygunsuz kullanimdan kaynaklanan
herhangi bir kayip veya yaralanma kullanicinin kendi zararina olacaktir.

» Uclincl parti batarya veya sarj yuvasi kullanmayin.

+ Robot supurgenin pilini cihazdan sokttgunuzde cihazi sarj yuvasina temas
ettirmeyin.
+ Cihaz Uzerinde pil yokken cihazi sarj etmeye calismayin.

+ Cihazin pilini sadece yetkili ve egitim almis kisiler degistirebilir.

* Sarj yuvasini radyator, soba, kalorifer petegi gibi isi kaynaklarindan uzak tutun.



* Robot stupurgeyi ve herhangi bir parcasini islak bir bez veya siviyla silmeyin.
« Sarj yuvasl kablosu hasarli ise Uretici tarafindan degistirilmelidir. Bu noktada
teknik servise basvurabilirsiniz.

» Eski pilleri dogru sekilde geri donusume ayirin. Cope atmayin.

+ Robot stupurge tasinacagl zaman kutusunda tasinmalidir.

* Uzun sure kullanilmayacagi durumlarda ise tamamen sarj edilmis bir sekilde
serin ve kuru bir yerde saklanmalidir.

+ Pili yeniden sarj etmek icin, yalnizca ayrilabilir besleme Unitesini kullanin.

+ Pili veya sarj yuvasini sékmeyin, onarmayin veya degistirmeyin.

* GU¢ kablosu hasar gorurse, hemen kullanmayi birakin ve teknik servise
gonderin.

» UrlinG tasimadan 6nce kapali olmasina dikkat edin.

* Orijinal ambalajin kullaniimasi tavsiye edilir.

* Uzun sure kullanilmayacaksa, trdnu tam olarak sarj edin ve kapali konumda

serin yerde saklayin.
» Uclincl parti batarya veya sarj yuvasi kullanmayin.
+ Cihazin pilini sadece yetkili ve egitim almis kisiler degistirebilir.

» Sarj yuvasini radyator, soba, kalorifer petegi gibi isi kaynaklarindan uzak
tutun.

* Robot supurgeyi ve herhangi bir parcasini islak bir bez veya siviyla silmeyin.



Ariza Tablosu

Ariza Tablosu

Parca Ariza
Acllmiyor
Ana Unite Fonksiyonlar calismiyor.
Ana firca, yan firca, fan veya ana tekerlek sorunu.
Sarj Yuvasi Ana birim sarj olmuyor.
Gl¢ Kablosu Sarj istasyonunda gui¢ yok.




Hos Geldiniz

Roborock Robot Supurge'yi sectiginiz icin tesekkur ederiz.

S5 Max ile kendinizi her gun temiz, yeni paspaslanmis zeminlerle simartin.
Kusursuz bir otomatik paspaslama icin tasarlanmis olup, super boyutlu bir su
deposuna, hassas su kontrolline, sanal paspassiz bdlgelere ve daha fazlasina
sahiptir. Hassas lazer haritalama, gelismis gezinme ve yogun vakumlu emme
ile birlestiginde, lekesiz zeminleri her zamankinden daha kolay hale getirir.
Tek yapmaniz gereken onu ayarlamak ve yasamaya devam etmek.

Roborock, islere daha az zaman harcayabilmeniz ve sevdiginiz seylerin cogunu
yapabilmeniz icin gelismis teknolojileri sizin icin calistirmaya kararhdir.



Uriin Tanitimi

) Acik / Kapali

+ Acmak veya kapatmak icin basili tutun.

Gug Gostergesi

+ Beyaz: Pil seviyesi %20 Uzerinde

+ Kirmizi: Pil seviyesi %20 altinda

+ Isik yanip sénuyor: Sarj oluyor veya
supurge aciliyor

{3 Sarj Doku ve Temizlik

+ Sarj yuvasina dondudrmek igin basin.
+ Alan temizligi i¢in basin ve basili tutun

Ust Kapak




Uriin Tanitimi

Parcalar
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Sarj Doku Nem Gecirmez Mat Guc Kablosu
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Mop Bezi Tutucu Mop Bezi



Uriin Tanitimi

Toz Kutusu

o Hava Filtresi

Robot

o Wi-Fi Gosterge Isigi

Kapali: Wi-Fi Kapall
Yavas Yaniyor: Baglanti
Bekleniyor

Hizli Yanip Sonuyor:
Baglaniyor

Sabit: Baglandi

Sistem Reset
Havalandirma
Su Tanki Klipsi

Hoparlor



Uriin Tanitimi

Makine ve Sensorler

Duvar
Sensoru

sarj
Sensoru

Cok Yonlu
Tekerlek

Tampon o—

Sarj Kontagi

Lazer
Mesafe
Semsoru

Yan Firca

Ana Tekerlek

Ana Firga
Kapagi
Mandali

Ana Firca




Uriin Tanitimi

Paspas Modulu

Paspas Bezi
Baglanti Yuvasi

o Su Tanki Kapag!

Paspaz Bezi
Braketi
° Su Filtresi )
Paspas Bezi
Braket Klipsi
° Su Tanki
Paspas Bezi
Su Tanki Klipsi
Ekleme Alani

Sarj Doku
- Sarj Doku GuUg Yuvasi

Sinyal Génderme Alani

Gug Soketi

Sarj Noktalari
i Sarj Noktalari




Kurulum

Robotu Kullanma

1. Sarj yuvasini duvara yerlestirin 2. Sarj istasyonunu yapiskan bantla sabitleyin.

ve prize takin. Sarj istasyonunun yerlestirilecedi alanin zeminini kuru
bir bezle silin, ardindan ekteki cift tarafli bandi zemine
yapistirin. Yuvayi yerine sabitlemek icin ¢ift tarafli bant
Uzerine yerlestirin.

Tl e

Yarim metreden fazla
uzakhk

Yarim metreden fazla uzaklik

Bir bucuk metreden fazla uzaklk

Not: Not:

« Sarj istasyonunda her iki tarafta yarin metreden ve 6n tarafta + Sarj yuvasini sabitlemek igin ift tarafll bant kullanimi istege baghdir.
bir buguk metreden fazla uzaklik olmalidir. Gerektiginde, yapiskan kalintiyl azaltmak igin cift tarafli yapiskan bandi
+ GUg kablosu yere dikse, makine tarafindan yakalanarak sarj yavasga clkarin.

yuvasinin baglantisinin kesilmesine neden olabilir.
« Sarj yuvasi elektriklendiginde sarj yuvasi gostergesi yanar
ve robot sarj olurken séner.



Kurulum

Robotu Kullanma

3. Neme dayanikl paspasi sabitleyin. 4. Agin ve sarj edin.

Sarj yuvasini sabitledikten sonra, nem gecirmez Robotu acmak i¢in digmeyi basili tutun. Gug
paspasin yerlestirilecegi alani gosterildigi gibi gostergesi yandiginda, sarj etmeye baslamak igin
kuru bir bezle silin. Cift tarafli bandi énce neme robotu sarj yuvasina yerlestirin. Robot, yuksek
dayanikli paspasa, ardindan zemine yapistirin. performansli lityum iyon sarj edilebilir bir pil

kullaniyor. En yUksek pil performansini korumak
icin robotu daima sarjli tutun.

Not:
Neme dayanikli paspasi daima ahsap bir zemin tzerine yerlestirin.

o GU¢ gostergesinin rengi
pil seviyesini gosterir.

Kirmizi: %20'den az
Beyaz: %20'den fazla
Not:

Pil azaldiginda robot agilmayacaktir. Sarj etmeye baslamak icin robotu
dogrudan sarj yuvasina yerlestirin.



Kurulum

Uygulamaya Baglanma

1. Uygulamaya Baglanin

a.Roborock uygulamasini veya Xiaomi ev uygulamasini
indirin a. App Store veya Google Play'de "Roborock"
aramasl yapin veya asagidaki QR kodunu tarayin,
ardindan uygulamayi indirip ytkleyin.

b.App Store veya Google PIa'de "Xiaomi ana sayfas!"
aramasl yapin veya asagidaki QR kodunu tarayin,
ardindan uygulamayr indirip ytkleyin.

Elsziim

2. Wi-Fi Sifirlama

a.WiFi gosterge 1s1gini ortaya ¢ikarmak icin robotun
Ust kapagini agin.

b. "Wi-Fi'yi Sifirla" sesli uyarisini duyana kadar dugmeyi
ve dugmeyi basili tutun. WiFi gosterge 15131 yavasca
yanip sondiglnde, robot ag yapilandirma moduna
girmistir.

Not:

Telefonunuzu robota baglayamazsaniz, WiFi'yi sifirlayin ve
robotunuzu yeni bir cihaz olarak ekleyin.

3. Cihaz Ekleme

Uygulamayi agin ve sag Ust kosedeki "+" isaretini tiklayin,
ardindan uygulama icindeki talimatlari izleyin. Robotunuz
eklendiginde, ana sayfadaki bir listede bulunacaktir.

Not:

Devam eden uygulama gelistirme nedeniyle, gergek streg yukaridaki
aciklamadan biraz farkli olabilir. Her zaman uygulamada verilen talimatlari
izleyin. Yalnizca 2,4 GHz WiFi desteklenir.

o Wi-Fi Gosterge Isigi
Kapali: Wi-Fi devre disi
Yavas yanip sonme: Baglanti
bekleniyor
Hizli yanip sénme: Baglaniyor
Sabit: WiFi bagl



Kurulum

Robotu Kullanma

1. Mopping

Not:

Paspas Uzerinde asiri kir olusumunu azaltmak icin ilk
paspaslama seansindan 6nce tim zeminlerin en az Ug kez
stpurdlmesi 6nerilir.

a. Su deposunu ¢ikarin.

Su deposu mandalina bastirin ve ¢ikarmak icin
depoyu geriye dogru kaydirin.

b. Su deposunu doldurun.

Su deposunu agin, suyla doldurun ve sikica kapatin.

Not:
Korozyon veya hasari 6nlemek igin, su haznesinde temizleme sivisi
veya dezenfektan kullanmayin. Tankin deforme olmasina neden
olabilecek sicak su kullanmayin.

c. Su tankini takin.
Su tankini bir klik sesi duyana kadar robotun igine kaydirin.

d. Paspas bezini takin
Hemen paspasliyorsaniz, paspas bezini nemlendirin ve

sikarak kurutun, ardindan paspas bezi destegine takin.

Not:

Hali kapli zeminlerde paslanmayi 6nlemek icin bariyer bandi veya
paspassiz bolgeler kullanin.Hali kapli zeminlerde paslanmayi énlemek icin
bariyer bandi veya paspassiz bolgeler kullanin.



Kurulum

Robotu Kullanma

a. Paspas braketini takin

Paspas bezi dirsegini hizalama isaretlerini takip
ederek bir klik sesi duyana kadar su tankinin altina
kaydirin.

Not:
Su akisini ve temizleme kalitesini saglamak icin paspas bezinin
60 dakikalik paspaslamadan sonra temizlenmesi onerilir.

b. Su akig oranini ayarlayin
Su akisini gerektigi gibi ayarlamak icin mobil
uygulamayi kullanin.

(o ¢ o

¢. Temizligi baslatin

Pil tamamen sarj oldugunda, gl¢ gostergesi yanik kalacaktir.
Temizlemeyi baslatmak icin digmeye basin veya uygulamayi

kullanin.

c. Paspas bezi braketini ¢ikarin
Paspas bezi braketini ¢cikarmak igin, iki klipsi iceri
dogru bastirin ve destegdi geriye dogru ¢ekin.

Not:
Sarj istasyonu ahsap bir zemin Uzerine yerlestirildiginde, nem hasarini
onlemek icin her zaman neme dayanikli paspasla birlikte kullanin.

Koku veya kuf olusumunu 6nlemek igin paspas bezi desteginin cikarilmasi
ve yikanmasi ve su tankinin sik sik bosaltiimasi énerilir.

Paspaslamiyorsa paspas bezi dirsegini ¢ikarin.

d. Su haznesinin paspas bezi braketinden ayriimasi
Sekilde gosterildigi gibi, iki yan klipsi iceri dogru bastirin
ve paspas bezi braketini su haznesinden ayirmak icin
geriye dogru kaydirin.




Kurulum
Ac¢ma / Kapatma

GU¢ butonuna basarak robotu agin.

Isiklar yandiginda robot bekleme moduna girecektir.
Robotu tamamen aktif hale getirmek icin bir kez daha
glc butonuna basin.

Not:
Cihaz sarj olurken kapatmaya calismayin.

Temizlige Baslama

Temizlige baslamak icin gi¢ botuna basin. Robot ortami
tarar.Temizlik rotasini bu taramaya gore yapar. Once koseleri
temizler, sonra i¢ kisimlari temizlemek icin Z olarak cizer

ve daha verimli temizlik yapar.

Not:

Pil seviyesi dusukse temizlik robotu calismaz litfen cihazin sarji yoksa calistirmaya

calismayin. Yerdeki butln kablolari toplayin. Temizlik sirasinda sarj biterse otomatik
olarak sarj olmaya gidecek ve sonrasinda tekrar devam edecektir.

Alan 1: Temizlendi Alan 2: Temizlendi
C C

D D
C C

D D
C C

D D
C C

D D]
C C

—®

Alan 4: Bekliyor Alan 3: Temizleniyor

Durdurma

Robot temizlik yaparken durdurmak icin herhangi bir
butona basmaniz yeterlidir. Glg¢ butonuna bastiginizda
temizlige devam edecek ev butonuna bastiginizda ise
sarj yuvasina geri donecek ve sarj olacaktir.

Not:

Pili biten bir robotu sarj yuvasina yerlestirmek temizligi sona erdirir. Elinizle
yerlestirirseniz yarim kalan temizlige devam etmez. Manual olarak tekrar
temizlik igin gorevlendirmeniz gerekir.

Uyku

Robot 10 dakikadan uzun sure hareketsiz durursa uyku
moduna gecer. Herhangi bir tusa basarak tekrar
uyandirabilirsiniz.

Not:

Robot sarj yuvasinda oldugunda uykuya dalmaz. Robot, 12 saatten fazla uyku
modunda birakilirsa otomatik olarak kapanacaktir.



Kurulum
sarj

Otomatik: Temizlendikten sonra, robot otomatik olarak
istasyona geri donecektir. Robot sarj oldugunda gug
gostergesi yavasca yanip soner.

Hata

Robot stpurge temizlik sirasinda bir hata verirse
bildirim 151g1 kirmizi olarak yanar ve bir uyari sesi cikarir.
Sorunu ¢d6zmek kilavuzun ilgili sayfalarina bakabilirsiniz.

Not:

Robot, 10 dakikadan fazla bir stre hata durumunda birakilirsa otomatik
olarak uyku moduna gecer. Robotu sarj yuvasina bir hata durumunda
yerlestirmek, mevcut temizligi durduracaktir. Sorunu ¢ézUp temizlige
devam ettirebilirsiniz.

Wi-Fi Sifirlama

Telefonunuz stpurgeye baglanmiyorsa modem
yapilandirmayi degistirmis olabilir. Sifreyi unutmus
olabilirsiniz veya herhangi bir hata olusmus olabilir.
Bu durumlarda Wi-Fi sifirlamak ¢6zUm olabilir.

Wi-Fi gosterge 15131 ve sifirlama butonu kapagin altindadir.
Kapag! acin ve sifirlama sesini duyana kadar dugmeye basin.
Wi-Fi gOsterge 151g1 yavas yavas yanip sonmeye basladiginda
sifirlama basarili olmustur. Tekrar siptrgeye baglanabilirsiniz.

Not:

Wi-Fi bir saatten uzun suire aga baglanmaya calisir ve basaramazsa bunu artik
yapmamaya baslar. Wi-Fi sifirlayarak tekrar deneyin.

Nokta Temizlik / Alan Temizligi

Robot bekleme veya durma modundayken ev
butonuna basili tuttugunuzda alan temizligi moduna
girer. 1.5M x 1.5m buydkltgundeki alani kare seklinde
temizler ve temizlik bitince basladigi noktaya geri doner.
Not:

Herhangi bir butona basmak alan temizligi modunu devre disi birakir.

le |
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Kullanim Talimatlari
Secilen Oda Temizligi

Uygulama Uzerinden sectiginiz oda otomatik olarak temizlenir.

Not:

Bu 6zelligi kullanabilmeniz icin haritalandirma modu agik olmaldir.
Temizlik basladiktan sonra, robot belirli alanlarin 6tesine gegebilir.
Robotun odada engelle karsilasmadigindan emin olun.

Zamanlanmig Temizlik

Baslangi¢ zamani ve glcl uygulama Uzerinden
ayarlayabilirsiniz. Temizlik bittiginde robot sarj
istasyonuna doner.

Bolge Temizligi
Uygulama Uzerinden ¢izdiginiz alani robot temizler.
Temizlik bittiginde sarj istasyonuna doner.

Not:

Belirlenen bolgeyi temizlerken, robot bolge sinirlart disina gikabilir.
Temizleme bolgesinin yakinina yerlestiriimis kablo veya engel
bulunmadigindan emin olun.

Sabitle ve Git

Robotun gidecegi bir hedef belirlemek icin
uygulamayr kullanin.

Temizlik Modu

Uygulamayi kullanarak sessiz, dengeli, gti¢lt ve
max modlari arasinda gegebilirsiniz. Robot standart
olarak dengeli modda gelir.

Rahatsiz Etmeyin (DND) Modu

DND modunda cihaz temizlik yapmaz ses ¢ikarmaz.
Uygulama Uzerinden tarih ve saat ayarini yapabilirsiniz.



Kullanim Talimatlari

Girilmeyecek Bolge / Sanal Duvar
Paspaslanmayan Bolge

Sanal duvar olusturmak icin uygulamayi kullanabilirsiniz.

Mi Home Uygulama uygulamasinda ilgili ayarlar kullanilabilir.

Paspaslanmayacak bdlge ayarini kullanmak icin de
sUpurgeye paspas takili olmalidir.

Not:

Sanal duvar ve yukarida yer alan diger islevleri kullanabilmek icin
uygulama Uzerinden harita kaydetme modu aciimali ve ev
haritalandinimalidir. Anlasilacagi Gizere haritalandirilamayan alanlarda
planlama ve sanal duvar uygulamasi kullanilamaz.

Gorunmez Duvar

Girilmeyecek Bélge Paspaslanmayan Bolge

Daha Fazla Uygulama Islevi

Gergek Zamanli Harita Gunc. | Hali Uzerinde Yuksek Emis | Robot Konumu Gosterme

Temizlik Modu Degistirme Parca degisim takvimi | Rahatsiz Etme Modu

Temizlik Gegmisi Gosterme | Uzaktan kontrol Yazilim Guncelleme

Robot Sesini Degistir Robot Durumu Géruntileme

Not:
Guncellemeler ile uygulama ve robot yeni islevler kazanabilir.

Su Haznesinin Doldurulmasi ve
Bezin Temizlenmesi

Su haznesini doldurmak veya paspas bezini ¢ikarip
temizlemek icin temizligi durdurun. Tim bu temizlik
islemlerinden sonra temizlemeye devam etmek icin gl
tusuna basin.



Kullanim Talimatlari

Sarj Yuvasi

Sarj yuvasl duvara yakin ve zeminde olmalidir. Dogru calismasi

icin sarj yuvasinin yarim metre cevresinde herhangi bir nesne

olmamalidir. Sarj yuvasi ve uygulamanin dizgin calismasl igin

sarj yuvasini koyacagini yerde Wi-Fi sinyalleri gclU olmalidir.

Konum belirleme sinyali o

Not:

Sarj yuvasini direkt glines 151g1 alan bir yere konumlandirmayin ve sinyalini
kesecek Urtinleri yakininda bulundurmayin. Aksi hale robot yerine
donemeyebilir.

Rutin Bakim
Ana Firca

*her hafta temizleyin

1- Robotu ters cevirin ardindan klipsi acin ve firca
kapagini ¢ikarin.

2- Ana fircayi cikarin yataklari ¢ikartip temizleyin.

3- Kilit agma yoninde dondurerek ana firca kapagini
cikarin.

4- Verilen ana firca temizleme aletini kullanarak
dolasmis saglari vs temizleyin.

5- Kilitleme yonune dikkat ederek ve uygulayarak
kapag! ve yataklari yeniden takin.

6- Ana fircay tekrar takin.

o Kilit Yonu
o Kilit Acma Yonu

© Ana Fir¢a Kapagi

© Mandal

Hizalama
Isareti

Ana fir¢a yatagi o——— Ana Firca

Not:
6- 12 ay arasinda firca degisimi yapin.



Rutin Bakim

Ana Flrga Temizleme Aracini Kullanma 2. ok gosterildigi gibi ¢cop kovasi kapagini acin ve

Ana fircanin etrafina dolanmis tlyleri almak i¢in ana firca icindekileri bosaltin.
temizleme aracini kullanin.

Cok miktarda sag varsa veya saclar sikica dolanmissa, ana fircanin hasar
gormesini dnlemek igin dikkatlice ¢ikarin.

COp Kovasi ve Filtre Yikanabilir Filtreyi Temizleyin
* Haftalik temizlik 6nerilir * Iki haftada bir temizlik &nerilir
1. Robotun Ust kapagini acin, ¢op kovasi mandalini sikin 1. Okla gosterildigi gibi ¢cop kovasi kapagini agin ve

ve ¢Op kutusunu gikarin. icindekileri bosaltin.




Rutin Bakim

Yikanabilir Filtreyi Temizleyin

* ki haftada bir temizlik énerilir

2. Cop kutusunu temiz suyla doldurun ve kapagi 4. Filtreyi bol bol durulayin ve bunu yaparken ucundan
kapatin. Cop kutusunu hafifce sallayin, sonra kirli tutun.
suyu dokun.

Not:
Not: Kullanmadan once filtrenin iyice kurumasini bekleyiniz.
Sadece temiz ve taze su kullanin. 24 saat kurumaya birakilmasi 6nerilir.

Batarya

Robot Suptrge yuksek performansli lityum iyon
bataryaya sahiptir.
Not:

Robot uzun stre kullaniimayacaksa robotu kapatin. Asiri desarjdan
kaginmak icin 3 ayda bir sarj edin.

Sarj Yuvasi

Yumusak ve kuru bez ile sarj kontakt noktalarini
temizleyin. Bunu her ay tekrarlayin.

3. Filtreyi cikarin ve temizleyin

Not:
Hasari énlemek icin filtrenin ylzeyine ellerinizle dokunmayin,
fircalar veya keskin nesneler ile temizlemeye calismayin.



Rutin Bakim
Yan Firca

* Aylik temizlik 6nerilir.

1. Robotu ters cevirin ve yan fircayr tutan vidayi ¢ikarin.

2.Yan fircayi ¢ikarin ve temizleyin.
3. Yan fircayr yeniden takin ve vidayi sikin.

Not:
Her 3-6 ayda bir yan firca degisimi ¢nerilir.

Su Tanki

* Sik sik temizlenmesi 6nerilir.

1. Su deposunu agin.

2. Filtreyi suyla doldurun.
3. Sallayin ve suyu bosaltin.

Paspas Bezi

* Her kullanimdan sonra temizlenmesi énerilir.

1. Paspas bezini paspas bezi braketinden cikarin.

2. Paspas bezini temizleyin ve kurutun.

Not:
Paspas bezi cok kirliyse bu temizligin kalitesini de disurr.
Ideal kalite icin paspas bezini3 ila 6 ay arasinda degistirin.



Rutin Bakim
Cok Yonlu Tekerlek

* Her kullanimdan sonra temizlenmesi 6nerilir.
1. Robotu ters cevirin.
2. Dingili ve lastigi ayirmak icin kiguk bir
tornavida kullanin.
3. Aksi ve lastigi suyla durulayarak kil ve kiri temizleyin.
4. Tekerledi kurulayin ve yeniden olusturun, ardindan
tekrar yerine bastirin.
Tekerlek

Not:
Cok yonli tekerlek Aks

dirsegi ¢ikariimaz.
Braket u@

Sistem Sifirlama

Robot bir digmeye bastiginizda yanit vermiyorsa veya
robot kapatilamiyorsa, sifirla digmesine basin. Robot
daha sonra yeniden baslayacaktir.

Not:

Sistem sifirlandiktan sonra, temizlik programlari, Wi-Fi ve diger ayarlar
fabrika ayarlarina geri ytklenir. Tekrar bittn bunlari ayarlamalisiniz.

Fabrika Ayarlarina Dénme

Robot sistem sifirlamasindan sonra calismiyorsa
robotu acin ve sifirlama ddgmesine basili tutun.
Fabrika ayarlarina donus ile ilgili bir ses duyana kadar
ev tusuna basili tutmaya devam edin sonrasinda
robot fabrika ayarlarina dénecektir.

Makine Sensorleri

* Her ay temizlenmesi énerilir.

Asagidakiler dahil tim sensorleri silmek ve temizlemek
icin yumusak kuru bir bez kullanin:

1. Robotun altindaki dort ugurum sensoru.

2. Robotun sag tarafindaki duvar sensoru.

3. Robotun altindaki sarj kontag!.

Ugurum Sensord

I o CokYonlu Tekerlek

Sarj Kontagi

Yan Firca

Duvar Sensori

QLo

Yazilim Guncellemesi

Robota yazilim guncellemesi yapmak i¢in uygulamayi
kullanabilirsiniz. Bunu yaparken robotun sarj yuvasinda
oldugundan ve sarjinin %20 oranindan fazla olmasi
gerektigini unutmayin.



Cevre Koruma Aciklamasi
Bataryayi Cikartma

*Asagidaki bilgiler yalnizca robot imha edilirken gecerlidir ve gtnluk islemler icin izlienmemelidir.

Bu Urdnun yerlesik lityum iyon pilinde bulunan kimyasal maddeler ¢evre kirliligine neden olabilir. Bu Grtind atmadan
dnce pili gikarin ve merkezi imha icin profesyonel bir pil geri dontstm tesisine verin.

1. Robotu, pili azalana ve temizlenemeyene kadar ¢alistirin, sarj yuvasina baglanmamasini saglayin.
2. Robotu kapatin.

3. Pil kapaginin vidasini ¢ikarin.

4. Pil kapagini cikarin.

5. Pil konektoranu disari cekmek ve pili ¢clkarmak icin klipsi bastirin.

Not:

+ Pili ckarmadan 6nce tamamen bosaldigindan emin olun. Robot sarj istasyonuna bagliysa pili clkarmaya calismayin.

+ Tm pil paketini cikarin. Kisa devreleri veya tehlikeli maddelerin sizmasini 6nlemek icin pil paketi muhafazasina zarar vermekten kaginin.
+ Pil sivistyla kazara temas halinde, suyla iyice yikayin ve acil tibbi yardim alin.



Basit Parametreler

Robot Sarj Yuvasi
Isim Parametreler isim Parametreler
Model S5 Max Model CDZ11RR or CDZ12RR
Boyutlar 353x350x96.5mm Boyutlar 151x130x98mm
Batarya 14.4V/5200mAh lityum batarya Anma Gucu 28W
Adirlik Yaklasik 3.5kg Nominal Giris 100-240VAC
Wireless Baglantisi Wi-Fi Akilli Baglanti Rated Output 20VDC 1.2A
Anma Gerilimi 14.4vDC Anma Frekansi 50-60Hz
Anma Gucu 58W
Not:

Seri numarasl, robotun alt tarafindaki bir ¢ikartma tzerindedir.

Wi-Fi Ozellikleri

Hizmet

Protokol

Frekans Araligi

Maksimum Alan Sayisi Cikis GUcU

Wi-Fi

802.11b/g/n

2400-2483.5 MHz

< 20dBm




Sorun Giderme

Temizleme sirasinda bir hata meydana gelirse, guc gostergesi hizli bir sekilde kirmizi renkte yanip sdnecek ve bir sesli uyari

calacaktir. Cozim secenekleri icin asagidaki tabloya bakiniz.

Hata

C6ézim

Hata 1: Lazer kafasinin serbestce dondugund kontrol edin.

C6zUm 1: LDS Unitesi sikismis. Engelleyen tim 6geleri kaldirin ve
ardindan robotu yeni bir konuma taslyin ve yeniden baslatin.

Hata 2: Tamponu temizleyin ve hafifce dokunun.

CozUm 2: Tampon sikismis. Sikisan herhangi bir 6geyi cikarmak icin
tampona art arda dokunun. Hicbir sey diismezse robotu baska bir
yere koyup tekrar baslatin.

Hata 3: Robotu yeni bir konumda yeniden baslatin.

CozUm 3: Bir tekerlek calismiyor, robotu baska yere tasiyin.

Hata 4: Yukselti sensorlerini silin robotu ytkseltiden uzak tutun.

C6zUm 4: Robot askiya alindi yeni bir yere taslyin ve yeniden baslatin.
Sorun devam ederse yikseklik sensérlerini temizleyin.
Yine dizelmezse tim sensorleri temizleyin.

Hata 5: Ana fircayi cikarin firca ve firca yuvasini temizleyin.

C6zUm 5: Ana fircaya bir seyler dolanmis olabilir. Cikarip temizleyin.

Hata 6: Yan fircayi ¢ikarin ve temizleyin.

CozUm 6: Yan firca bir seylere sikismis cikartip temizleyin.

Hata 7: Ana tekerlekler sikisti robotu yeni bir konuma koyup
yeniden baslatin.

CozUm 7: Ana tekerlekler sikismis olabilir. Cikarin ve temizleyin.

Hata 8: Robotun etrafindaki tum engelleri kaldirin.

(C6zUm 8: Robot sikismis olabilir. Cevresindeki tim engelleri
temizleyin.

Hata 9: Cop kutusunu ve filtreyi takin.

C6zUm 9: Cop kutusunu ve filtreyi yeniden takin ve dizgun takilip
takilmadiklarini kontrol edin. Sorun varsa devam ederse, filtreyi
degistirmeyi deneyin.

Hata 10: Filtre islak veya tikali.

(C6zUm 10: Filtre tamamen kuru degil. Filtreyi en az 24 saat kurutun.
Sorun devam ederse, filtreyi degistirin.




Sorun Giderme

Temizleme sirasinda bir hata meydana gelirse, guc gostergesi hizli bir sekilde kirmizi renkte yanip sénecek ve bir sesli uyari
calacaktir. Cozum secenekleriicin asagidaki tabloya bakiniz.

Hata

Coézim

Hata 11: Yluksek yogunluklu manyetik alan algiland.
robotu manyetik banttan uzaklastirin ve yeniden baslatin.

C6zum 11: Robot manyetik bir banda ¢ok yakin ve baslayamiyor.
Onu yeni bir yere taslyin ve yeniden baslatin.

Hata 12: Batarya dusuk kullanmadan 6nce sarj edin.

C6zum 12: Batarya dusuk kullanmadan 6nce yeniden sarj edin.

Hata 13: Sarj hatas. Sarj kontak yerlerini temizleyin.

Co6zUm 13: Robot ve sarj yuvasindaki sarj temas noktalarini temizlemek
icin kuru bir bez kullanin.

Hata 14: Batarya hatas.

CozUm 14: Pil sicakhigi ya gok ylksek ya da ¢ok dustk. Normale dénene
kadar bekleyin.

Hata 15: Robot yana yatti. DUz bir zemine koyun ve
yeniden baslatin.

(¢6zUm 15: Robot yana yatti. DUz zemine taslyin ve yeniden baslatin.

Hata 16: Yan firca modulinde hata var Sistemi sifirlayin.

C6zUm 16: Yan firca modulinde bir ariza var. Sistemi sifirlayin.

Hata 17: Vakum fan hatasi. Sistemi sifirlayin.

C6zum 17: Vakum faninda bir ariza var. Sistemi sifirlayin.

Hata 18: Litfen sarj sensoérini temizleyin.

C6zUm 18: Sarj sensord tozla bloke edilmistir. Litfen tozu silin.

Hata 19: Lutfen sinyal cikis alanlarini temizleyin.

Cozum 19: Sarj yuvasi sikistl. Temizle ve yeniden dene.

Hata 20: Sanal kullanilmayan bolge veya duvar algiland.
Robotu yeni bir konuma taslyin ve yeniden baslatin

C6zum 20: Robotu sanal engelli bolgeden veya engelden uzaklastirin
ve yeniden baslatin.

Hata 21: Duvar sensorinu temizleyin.

C6zUm 21: Duvar sensoru kirli. Temiz silin.

Hata 22: I¢ hata. Sistemi sifirlayin.

C6zum 22: Dahili bir hata nedeniyle ariza. Sistemi sifirlayin.




Sikca Sorulan Sorular

Problem

Coézim

Cihaz agilamiyor.

Pil seviyesi dusuk. Kullanmadan énce sarj etmek igin robotu sarj yuvasina koyun.
Pil sicakhigi cok dustik veya ¢ok ytksek. Robotu yalnizca 4-40 ° C (39-104 ° F)
araliginda kullanin.

Cihaz sarj edilemiyor.

Sarj istasyonuna gui¢ gelmiyorsa, guc¢ kablosunun her iki ucunun da dizgin
sekilde baglandigini kontrol edin. Temas zayifsa, sarj istasyonu ve robotun
temas alanlarini temizleyin. GUg gosterge 151g1 yandiginda gti¢ geri gelir.

Cihaz yavas sarj oluyor.

Yiksek veya dusuk sicakliklarda kullanildiginda, makine sarj hizini otomatik olarak
dusUrecektir. Sarj temas alanlarini kuru bez ile temizleyin.

Cihaz sarj edilemiyor.

Sarj istasyonunun yakininda cok fazla engel var. A¢ik bir alana tastyin.
Robot, sarj istasyonundan ¢ok uzakta. Yakina yerlestirin ve yeniden deneyin.

Anormal davranis.

Robotu tekrar baslatin.

Temizlik sirasinda gurdltu
var.

Ana firca, yan firca veya ana tekerlekler sikisabilir. Robotu kapatin ve temizleyin.
Gok yonlu tekerlek sikisirsa, temizlemek igin bir tornavida kullanin.

Temizlik yetenegdi dusUk.

Gop kutusu dolu ve bosaltilmasi gerekiyor. Filtre tikali ve temizlenmesi gerekiyor.
Ana firca sikismis ve temizlenmesi gerekiyor.

Wi-Fi baglantisi yok.

Wi-Fi devre disi birakildi. WiFi'yi sifirlayin ve tekrar deneyin. Wi-Fi sinyali zayif.
Robotun iyi Wi-Fi sinyal alimi olan bir alanda oldugundan emin olun. Anormal
Wi-Fi baglantisi. Wi-Fi'yi sifirlayin ve en son mobil uygulamayr indirin ve yeniden
deneyin. Mevcut cihaz desteklenmiyor. Desteklenen modelleri uygulamanin
icinde bulabilirsiniz. Wi-Fi'ye baglanilamiyor. Yonlendirici ayarlarinizda bir hata
olabilir.

Planli temizlik calismiyor.

Pil seviyesi cok dusuk. Programli temizlik yalnizca pil seviyesi% 20'nin tUzerinde
oldugunda baslayabilir. Lutfen zamanlanmis temizleme ayarinin "bir kez etkili"
olarak ayarlanip ayarlanmadigini onaylayin.




Sikca Sorulan Sorular

Problem

C6zum

Robot sarj istasyonundayken gui¢ her zaman cekiliyor mu?

Robot, pil performansini korumak icin sarj yuvasina kenetlendiginde
guc ceker, ancak tuketimi son derece dusuktdr.

flk 3 kullanim icin robotun 16 saat sarj olmasi gerekir mi?

Hayir, gerekmez. Aldiginiz gibi kullanmaya devam edebilirsiniz.

Paspaslama sirasinda su yok veya ¢ok az akiyor .

Su tankinda su olup olmadigini kontrol edin ve su akisini ayarlamak
veya gormek icin mobil uygulamasini kullanin.

Yeniden sarj olunca temizlik devam etmiyor.

Robotun DND ( Rahatsiz Etme) modunda olmadigindan emin olun.
Uygulamay! kontrol edin.

Nokta temizliginden sonra robot geri donmuyor.

Nokta temizligi veya 6nemli bir konum degisikliginden sonra,

robot haritay yeniden olusturacaktir. Eger sarj yuvasi cok uzaktaysa
yeniden sarj etmek icin geri dénemeyebilir manuel olarak yuvaya
yerlestirin.

Robot belirli noktalari kagiriyor, temizlemiyor.

Duvar ve yukselti sensorind temizleyin.

Tanki suyla doldurmak zaman aliyor.

Filtreyi temizleyin.




EU Declaration of Conformity

Hereby we:
Name of manufacturer Beijing Roborock Technology Co. Ltd.
Address Floor6, Suite6016, 6017, 6018, BuildingC, Kangjian Baosheng Plaza,

No.8 Heiquan Road, Haidian District, Beijing, PR.CHINA

declare that this DoC is issued under our sole responsibility and that the products:

Product description Robotic Vacuum Cleaner and Accessories

Type(model) designation(s) S5 Max

are in conformity and verified through testing with the provision of the following EU directives:

RED Directive 2014/53/EU 1.Household and similar electrical appliances-Safety-Part 1: General requirements
Article 3.1 a): Safety&Health 2.Household and similar electrical appliances-Safety-Part 2-2: Particular requirements for
1. EN 60335-1:2012 + A11:2014 + AC:2014 vacuum cleaners and water suction cleaning appliance
+A13:2017 3.Assessment of electronic and electrical equipment related to human exposure
2. EN 60335-2-2:2010 + A11:2012 + A1:2013 restrictions for electromagnetic fields (0 Hz - 300 GHz)
3. EN 62311:2008 4.Measurement methods for electromagnetic fields of household appliance and similar

4. EN 622332008 apparatus with regard to human exposure




EU Declaration of Conformity

are in conformity and verified through testing with the provision of the following EU directives:

RED Directive 2014/53/EU
Article 3.1 b): EMC

. Draft EN 301 489-1V2.2.0
. Draft EN 301 489-17V3.2.0
. EN 55014-1:2017

. EN 55014-2: 2015

. EN 61000-3-2: 2014

. EN 61000-3-3: 2013

N U~ W N =

1.Electromagnetic Compatibility (EMC) standard for radio equipment and services; Part 1:
Common technical requirements; Harmonized Standard covering the essential
requirements of article 3.1(b) of Directive 2014/53/EU and the essential requirements of
article 6 of Directive 2014/30/EU

2.Electromagnetic Compatibility (EMC) standard for radio equipment and services; Part 17:
Specific conditions for Broadband Data Transmission Systems; Harmonized Standard
covering the essential requirements of article 3.1(b) of Directive 2014/53/EU

3.Electromagnetic Compatibility-Requirements for household appliances, electric tools and
similar apparatus Part 1: Emission

4.Electromagnetic compatibility - Requirements for household appliances, electric tools and
similar apparatus Part 2: Immunity - Product family standard

5.Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 3-2: Limits - Limits for harmonic current emissions
(equipment input current < 16 A per phase).

6.Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 3-3: Limits - Limitation of voltage changes, voltage
fluctuations and flicker in public low-voltage supply systems, for equipment with rated
current < 16 A per phase and not subject to conditional connection.

RED Directive 2014/53/EU
Article 3.2: Radio Spectrum
EN300328V2.1.1

Wideband transmission systems; Data transmission equipment operating in the 2,4 GHz
ISM band and using wide band modulation techniques; Harmonized Standard covering
the essential requirements of article 3.2 of Directive 2014/53/EU

RoHS Directive 2011/65/EU
EN50581:2012

Technical documentation for the assessment of electrical and electronic products with
respect to the restriction of hazardous substances

Product description

Charging Dock and Accessories

Type(model) designation(s)

Charging Dock , model: CDZ11RR or CDZ12RR




EU Declaration of Conformity

are in conformity and verified through testing with the provision of the following EU directives:

Low Voltage Directive 2014/35/EU

1. EN 60335-1:2012 + A11:2014+AC:2014+A13:2017
2. EN 60335-2-29:2004 + A2:2010+A11: 2018

3. EN 62233:2008

1.Household and similar electrical appliances-Safety-Part 1: General requirements

2.Household and similar electrical appliances-Safety-Part 2-29: Particular requirements
for battery chargers

3.Measurement methods for electromagnetic fields of household appliance and similar
apparatus with regard to human exposure

EMC Directive 2014/30/EU

1. EN 55014-1:2006+A1+A2
EN 55014-1:2017

2.EN55014-2: 2015

3.EN 61000-3-2: 2014

4. EN 61000-3-3: 2013

1.Electromagnetic Compatibility-Requirements for household appliances, electric tools
and similar apparatus Part 1: Emission

2.Electromagnetic compatibility - Requirements for household appliances, electric tools
and similar apparatus Part 2: Immunity - Product family standard

3.Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 3-2: Limits - Limits for harmonic current
emissions (equipment input current < 16 A per phase).

4.Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 3-3: Limits - Limitation of voltage changes,
voltage fluctuations and flicker in public low-voltage supply systems, for equipment
with rated current < 16 A per phase

RoHS Directive 2011/65/EU
EN50581:2012

Technical documentation for the assessment of electrical and electronic products with
respect to the restriction of hazardous substances

Person responsible for making this declaration:

Printed name: Rui.Shen
Position/Title: Quality Director
Signature: 2 . Shen.
Date of issue: Dec.30.2019

Place of issue: Floor 6, Suite 6016, 6017, 6018, Building C, Kangjian Baosheng Plaza,
No. 8 Heiquan Road, Haidian District, Beijing, P.R. CHINA



Cevre Koruma Aciklamasi

Bu Urun dogru sekilde imha edilmelidir. Bu isaret, bu Granun baska ev

esyalari ile birlikte atilmamasi gerektigini gosterir. Kontrolstz atik bertarafindan
cevreye veya insan sagligina olasi zararlari dnlemek, malzeme kaynaklarinin
surdurulebilir yeniden kullanimini tesvik etmek icin sorumlu bir sekilde geri
donusturtlmelidir. Kullaniimis cihazinizi iade etmek icin lutfen sunu kullanin: iade
ve toplama sistemleri veya Urdnun satin alindigi bayi ile iletisime gecin.
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